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1. Wprowadzenie

Dziekujemy za nabycie regulatora firmy Fuji Electric.

Regulatory Fuji Electric zawierajg w sobie wiele lat badan i doswiadczen. Wynikiem tego
jest wysoka niezawodnosé i jakos¢ tych urzadzeh.
Regulatory serii PXR pokrywajg szeroki zakres zastosowan zaréwno w regulacji temperatury
jak i w kontroli cisnienia lub przeptywu. Standardowy rozmiar obudéw pozwala wybrac
kazdemu klientowi odpowiedni dla siebie rozmiar regulatora. Rozmiar panelu regulatora PXR4
to 1/16 DIN (48x48mm).

Dzieki zastosowaniu szczegolnego rodzaju Autotuningu mozliwe jest dochodzenie do
wartosci zadanej z obliczonymi juz parametrami P | D dzieki czemu nie nastepuje
przekroczenie tejze wartosci zadane;j.

Nastepnym utatwieniem jest programowanie z klawiatury typu wejscia dla
termoelementow takich jak Pt100 i termopary.

Wejscie liniowe 1-5V DC lub 4-20mA wybieramy przy zamowieniu.

Niniejsze opracowanie opisuje jedynie najczesciej wykorzystywane opcje regulatorow
serii PXR.

W przypadku jakichkolwiek problemoéw lub niejasnosci prosimy o kontakt z
dystrybutorem. Patrz ostatnia strona.

Typowe zastosowania regulatoréw Fuji Electric:

- regulator temperatury ;

- regulator wilgotnosci ;

- regulator cisnienia lub przeptywu ;
- wskaznik cisnienia z progami ;

- wskaznik poziomu z progami ;



2. Parametry techniczne.

Parametr

Napiecie zasilania:

Cyfrowy wyswietlacz:

Opis

100(=15%) - 240 (+10%)V AC 50/60Hz 15 VA

PV: 4 cyfry LED /zielone/ 13 mm
SV: 4 cyfry LED /czerwone/ 11 mm

Zakres wys$wietlacza:

Typy wejsc

Normalna rozdzielczos¢ - 250 - 3500
Wyzsza rozdzielczo$¢ -199,9 - 999,9
Temperaturowe:

- Pt100

- Termopary J,K,R,B, S, T, E,N, PL Il
Napieciowe / Prgdowe

Wyjscia regulacyjne:

2 Wyjscia alarmowe:

Dokfadnos¢ wskazan
Czestotliwo$¢ pomiaru:
Stopien ochrony:
Temperatura pracy:
Rozmiary:

Przekaznikowe 3A / 220VAC lub 30VDC - obcigzenie
rezystancyjne

SSR 17V do 24VDC, 20 mA, nie izolowane, do sterowania bloku
SSR

4-20mA ; obcigzenie do 600Q

Przekaznikowe 1A / 220VAC lub 30VDC - obcigzenie
rezystancyjne

Nie gorzej niz+ 0.5 % FS

2 Hz

Od czota IP 66 / catkowita IP 20 /
-10 =+ + 50°C

48 x 48 x 78.8 mm



3. Rozmiary i przylacza
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4. Panel regulatora
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Element

1 Wyswietlacz:
warto$¢ mierzona (PV)

‘ Funkcje

Wyswietla warto$¢ mierzong (mierzong temperature)

Warto$¢ zadana SV - lampka

Wartos¢ zadana SV
Lampka Autotuningu

a OO DN

Lampki wyjs¢ regulacyjnych

6 Lampka Alarmu AL1

Dioda swieci sie gdy wyswietlana jest wartos¢ zadana
SV(ustawiona temperatura)

Wyswietla warto$¢ mierzong lub warto$ci parametrow
Dioda swieci sie w czasie trwania Autotuningu.

C1 — pali sie gdy wyjscie1 jest zatgczone

C2 — pali sie gdy wyijscie2 jest zatgczone

Pali sie gdy alarm AL1 jest aktywny.

Miga gdy AL1 jest czasowka

7 Lampka Alarmu AL.2

8 Lampka przepalenia grzatek

S1  Przycisk wyboru SEL

S2 Zwiegksz
S3  Zmniejsz

Pali sie gdy alarm AL.2 jest aktywny.

Miga gdy AL.2 jest czasdwka

Pali sie gdy alarm A3 jest aktywny

Przycisk pozwalajgcy wchodzi¢ na rézne poziomy
programowania w menu oraz wchodzi¢ do
programowania parametrow.

Na poziomie ,0” pozwala przechodzi¢ miedzy

parametrami PV i SV.

Przyciski pozwalajace zwiekszac i zmniejsza¢ wartos¢
wybranego parametru lub przechodzi¢ pomiedzy
parametrami.



5. Spos6b poruszania sie po MENU

5.1 Ustawianie temperatury zadanej

Swieci sie SV

zmienia sie ostatnia cyfra
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5.2 Ustawianie parametrow

Parametry regulatora zgrupowane sg w trzech poziomach w zaleznosci od czestotliwosci ich

wywotywania (patrz tabele parametrow).

Przejscie na odpowiedni poziom menu mozliwe jest po nacisnieciu i przytrzymaniu klawisza
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[SEL]. Przytrzymanie go przez ok. 3 s powoduje przejscie na poziom ,1”, przez ok. 5 s
przez ok. 7 sekund — na poziom ,3”.

przejscie na poziom ,2,

Bedac na danym poziomie odszukujemy wybrany parametr na pomocg klawiszy [1] []].
Nacisniecie [SEL] na wybranym parametrze umozliwia zmiane jego wartosci.

Wyijscie z menu nastepuje po nacisnieciu i przytrzymaniu [SEL] przez ok. 2 s.
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kolejne parametry dostepne sg
po nacisnieciu klawiszy




Poziom ,2”
& e “e
C10 R20 ALIC ALZD AL 1D G20 ALTO ALZ D ALZT 10 CEDALITALIOALIT
Sy . X . -
C LT Ssek / L
v JINT| = | =o Cllle—=—=|= 1On
Couu = au 1o.u
o |, o |EEEEE EE] SN
= = kolejne parametry dostepne sg
510 @O AP AZTAES po nacisnieciu klawiszy
. L
'
wva r '-’ .
.| ™A
== EaS(aea
10 GEGALIQANIOALSD =
. U
58 S
= |EmEaNaa
Poziom ,3”
k= ‘e e
CﬂD E:EDAILﬂCIALEDEL!D P10 20 ALI0ALZDALIO £10 TED ALID ALZOALRO
JAON S S |
Ll || 7sek | (| S L
v e 3 n n AL BV O "’ I =V o
c cuu o u u
S|, . | EEEE =S
kolejne parametry dostepne sg
Ty P po nacisnieciu klawiszy
t (. /
N
o ” miga
= | EaN[x>a
i
G 220 AIGALRG AN
' "o
BV Lo '
[}
===

UWAGA
Zmiana poziomu menu mozliwa jest jedynie poprzez powrét do ekranu poczatkowego (SV/PV)

i ponowne odpowiednio dtugie nacisniecie klawisza [SEL]



6. Lista parametrow

Parametry poziomu ,,1”

Ust.
Parametr Nazwa Opis Uwagi
fabryczne
~ Przetgczanie Praca albo Standby
564  STbY PracaStandby ~ ON: STANDBY OFF
OFF : PRACA
Regulacja OFF : STOP
Prol  ProG  narastanie/ rUn : START OFF
trzymanie HLd ; PAUZA
K .
LREM LACH asowanie 0
Alarmu latch
nr AT Auto-tuning 0:Stop,1: W V\fa.rtosm zadanej SV, 0
2 : Przed wartoscig zadang SV
-1 TM-1 Timer 1 Uptywajacy czas gdy aktywny jest timer 10
-2 TM-2 Timer 2 10
AL-1 AL1 Alarm 1 Odnosi sie do typu alarmu 1-10 10
Ri-L AL Limit dolny AL1 Odnosi sie do typu alarmu 16-31 10
Ri-H  AtH Limit gorny AL1 Odnosi sig do typu alarmu 16-31 10
AL -2 AL2 Alarm 2 Odnosi sie do typu alarmu 1-10 10
Ac-L A2-L Limit dolny AL2 Odnosi sie do typu alarmu 16-31 10
Ad-H A2-H Limit gérny AL2 Odnosi sie do typu alarmu 16-31 10
Lol LoC  Blokada Status blokady 0

Znaczenie parametru LoC

Wartos¢ zadana SV

Klawisze
(e

Klawisze
O

Komunikacja

Wszystkie parametry
Komunikacja
O

oA WN 2o
O X O O X

X X O X X

X X X OO
X X X O0OO0O0

O — zmiana mozliwa

X — zmiana niemozliwa (blokada)



Parametry poziomu ,,2”

Ust.

Parametr Nazwa Opis Uwagi
fabryczne
0 Zakres e o Dla wh/wyt —
H P proporcjonalnosci Zakres nastaw: 0.0-999.9% 5.0 0
- . .. Wylaczone
L [ Czas integracji Zakres nastaw:0-3200 sek. 240
gdy 0
3 o Wylaczone
a D Czas zdwojenia Zakres nastaw: 0.0-999.9sek 60.0 dv 0
gay
yyc Histereza dla
naa HYS Zakres nastaw: 0-50%Zakresu 1
whwyt
. Nie
Wspétczynnik o
wyswietlane
zakresu
Foo . - gdy
Loow Cool proporcjonalnosci | Zakres nastaw:0-100%. 1.0
) regulator
po stronie .
i jest bez 2
chtodzenia. .
wyjscia.
Przesuniecie
zakresu
db db proporcjonalnosci | Zakres nastaw: -50% + + 50%. 0.0
po stronie
chtodzenia
- Typ algorytmu:
[Frl  CTRL  Algorytmregulagii - 290 PID
PID, FUZZY, SELF
Przekaznik Nie
Proporcjonaln : 30 wyswietlane
L TC pore) y Zakres nastaw:1-150sek. y .
cykl czasu SSR: dla wyjscia
2 4-20mA
Proporcjonalny Przekaznik
"ol ot 4.3 cykl czasu dla 130
e TC2 ) Zakres nastaw:1-150sek.
chtodzenia (OUT SSR:
2) 2
o 2 wyjscia:
Przesuniecie 50.0
bAL BAL wartosci o
o . 1 wyjscie:
wyjsciowe
Y] ) 00
Regulacja czasem
Rr A gulacia 100% FS
catkowania
P-nd P-n2 Typ wejscia Zakres nastaw: 1-16
Dol . ie Dot o
p-g) p.SL olne ograniczenie  Dotyczy wejscia

zakresu wejscia

Zakres nastaw:-1999-+-9999

10



Goérne

- Dotyczy wejscia
P-sU P-SU ograniczenie yeey wel
o Zakres nastaw:-1999+9999
zakresu wejscia
Liczba miei Dot SVipV 2 tylko dla
iczba miejsc po otycz i
P-dP  pap ? MIESe P veey 0 wejscia 4-
przecinku Zakres nastaw: 0-2
20mA
Przesuniecie
onnc L. . Zakres nastaw:
ruus PVOF  wartosci mierzonej 0.0
-10% + 10% Zakresu
(PV OFFSET)
g 0 —filtr
P-dF  pdF  Filtr wejscia Zakres nastaw: 0.0-900.0 sek. 5.0
wytgczony
T I dl Nie
alarmu dla
ALnt awmm P Zakres nastaw: 0-34 05 wyswietlane
Alarmu 1
dla
Typ alarmu dla Wersji bez
AL ame P Zakres nastaw: 0-34 0/9 !
Alarmu 2 alarméw
- Pokazuje pozyc;j
STRI  sTAT e POZYER  1yiko do wgladu
programu
Wybor czedci Wybdr segmentu programu:
Br. - programu 1 : wykonywane kroki 1 do 4
Narastanie / 2 : wykonywane kroki 4 do 8
trzymanie 3 : wykonywane kroki 1 do 8
Wartos¢ zadana w
- _ 9 SV-1 1 kroku Zakres nastaw:
Su-1 0
SV-8 Wartos¢ zadanaw 0 do 100% Zakresu
8 kroku
Czas dojscia do
o TMA1r SV1 Zakres nastaw:
I 0.00
TM8r Czas dojscia do 0 do 99h 59min.
Sv8
Czas Trzymania
rnig TM1S | SV1 Zakres nastaw: 0.00
TM8S  Czas Trzymania 0 do 99h 59min.

SV8

11



Parametry poziomu ,,3”

Ust.

Parametr Nazwa Opis Uwagi
fabryczne
C o . Sposob dziatania wyjscia regulacji
P-nl P-n1 vRvo'déi?; ?Zlalj?an;? (grzanie/chtodzenie) oraz alarmu 0 Patrz tabela
Yl 9 J przepalenia termopary
v-i - akres nastaw:- + b
6o-1 SV g\c;lne ograniczenie 7y taw:-1999:9999 0%FS
- Gorne . N o
Su-M SV-H ograniczenie SV Zakres nastaw:-1999+9999 10% FS
I imer opoznione zataczenie na wyjsciac
dLy ! DLY1 (I\;?\ls't:\ma timera Ti A ; . visciach 0
AL1iAL2
Nastawa timera
T .
diye DLY2 ON AL2 Zakres nastaw: 0 do 9999 s 0
&t Detektor CT Warto$¢ wejsciowa detektora pradu CT -
R1hY AMHY HisterezadlaAL1 Zakres nastaw: 0-50% Zakresu 1
RZ2hY  A2HY Histerezadla AL2  Zakres nastaw: 0-50% Zakresu 1
Obcionalne Dodatkowe funkcje wyjs¢ alarmowych
RlagP AloP dz‘?aianie AL 0 - nie aktywny, 1 - aktywny
Alarm typ Lach 000
5 Opcjonalne Alarm btedu statusu
J_0
Adal AZ0P dziatanie AL2 Brak zasilania (3)
- _ . . Wybar funkcji dla DI1
do- i di Funkcja DI1 Zakres nastaw: 0 do 12 0
I no no r stacji ybor nr stacja -
or ST Nr stacji Wybd tacja RS485 (0-255) 1
Kol COM Parzystosé (L)Jste;wezme parzystosci. 0
Kod dla PYP typu  Ustawienie typu wej$cia uzywanego w
oy
Py PYP wejscia komunikaciji z PYP. 34
dSP1 Parametr
d5P ! - fabryczney Nie zmieniac
dSP13

Uwaga. Obligatoryjne ustawienia parametréw komunikacji:

predkosc¢ transmisji 9600 bps
bity danych — 8 bitow

bit stopu - 1

12



7. Programowanie typu wejscia

Parametr Pn-2 — poziom ,2”

Temper
aturowe

Napieciowe: 1 - 5V DC / Pradowe: 4 - 20 mA DC**

Typ
Pt100
Termopara J
Termopara K
Termopara R
Termopara B

Termopara S
Termopara T

Termopara E
Termopara N
Termopara PL2

Wejscie oporowe Pt 100 - linia trzyzytowa.

Zakres pomiarowy
-150 + 850°C
0 + 800°C
0 +1200°C
0 + 1600°C
0 + 1800°C
0 + 1600°C
-150 + 400°C
-199 + 200°C
-199 -+ 800°C
0 +1300°C
0 + 800°C
-1999 + 9999

(*) Oznaczenie parametru okres$lajacego typ wejscia regulatora.
(**) Wejscia 4-20mA po dotgczeniu rezystora 250Q / 0,1% do wejscia.

Kod P-n2*

o b W N

12
13
16

UWAGA : Wyboru typu wejscia: temperaturowe czy napieciowo/pradowe dokonujemy
przy zamoéwieniu.

8. Programowanie dziatania wyjs¢ regulacyjnych

Parametr Pn-1 — poziom ,3”

Kod Pn-1

O©oo~NO OB WN-~O

10

A6 Sposéb
\/I\I/O'S'C A Regulacji
yjs¢ Wyjscie 1 Wyjscie 2
Grzanie
Jedno Chtodzenie =~
Grzanie
Chtodzenie Chtodzenie
Dwa Grzanie
Chtodzenie Grzanie

13

Osiagany limit przy spaleniu

czujnika
Wyjscie1
Dolny
Gorny

Wyijscie2

Dolny
Gorny
Dolny

Goérny
Dolny
Goérny
Dolny
Goérny

Dolny
Gorny

Dolny

Dolny
Gorny
Dolny
Goérny
Dolny
Goérny

Gorny
Dolny

Gorny

Dolny
Gorny
Dolny
Goérny

Dolny

Gorny



9. Autotuning

Parametr AT — poziom “1”

Autotuning pozwala na automatyczne dobranie optymalnych parametréw regulacji :P, | oraz
D.

Istniejg dwie metody automatycznego doboru parametréw PID (autotuningu)

1) autotuning prosty — wielkos¢ regulowana oscyluje wokot wartosci zadanej (AT=1)

2) autotuning ponizej warto$ci zadanej - wielko$¢ regulowana oscyluje wokét ponizej wartosci
SV.

Gdy przegrzanie materiatu moze doprowadzi¢ do jego zniszczenia lub state czasowe obiektu
sq dtugie nalezy wybiera¢ autotuning ponizej warto$ci zadanej, a nawet ustawi¢ wstepnie
temperature zadang na odpowiednio nizszg od docelowej, aby unikng¢ przeregulowan.

Autotuning prosty (AT=1) Autotuning ponizej wartosci zadanej (AT=2)
Start Start
autotunningu Koniec autotunningu Koniec
v autotunningu v autotunningu
A A
y v y v
Wartos¢ Wartos¢
zadana SV \ zadana SV 1SV-10%FS
¢ 5>
Regulacja PID Regulacja PID

Autotuningu nalezy dokona¢ ponownie gdy:

- zmieniamy znaczgco wartos¢ zadang SV,

- zmieniamy zakres wejscia

- zmieniamy oprzyrzadowanie np. grzatki, zbiornik, czujnik itd.

Dla regulatorow z 2 wyjsciami wykonuje sie Autotuning tylko dla strony grzania.
Procedura autotuningu:

- przejdz do poziomu ,1” menu — wybierz opcje AT

- ustaw 1, lub 2 w zaleznosci od wybranej metody autotunningu i wcisnij [SEL]

Mrugajaca dioda autotuningu oznacza trwanie procedury. Po obliczeniu parametréw PID
dioda gasnie i regulator zaczyna prace.

Aby przerwa¢ autotuning ustaw parametr AT na wartos¢ 0 i wcisnij [SEL].

Uwaga. Uruchomienie procedury autotuningu podczas pracy w trybie ON/OFF spowoduje
przejscie do pracy wg algorytmu PID.

14



10. Najwazniejsze parametry poziomu ,,2”

P — zakres proporcjonalnosci (0.0 do 999.9% zakresu)

P za mate P za duze
pv4 py4
Wartos¢ > Wartosé
zadana SV zadana SV /\\/
czas _ czas _
» L

Dla P=0.0 regulator pracuje wedtug algorytmu zatgcz/ wytacz (ON/OFF) z histerezg podang w
parametrze HYS.

Dla regulatora z 2 wyjsciami dla parametrow P=0.0 i Cool=0.0 proces regulacji przebiega jak
na rysunku ponize;j.

0.5%FS 05%FS
<> <>
A A
Y y
PV
—re—
HYS SV db

| — Czas catkowania (0.0 do 999.9 sek)

Gdy 1=0.0 czes¢ catkujgca regulatora jest wytaczona

d — Czas zdwojenia (0.0 do 999.9 sek)

Gdy d=0.0 czes$¢ rézniczkujaca regulatora jest wylgczona.

HYS — Histereza w pracy zatacz/wytacz (0.0 do 50.0% petnej skali)

Znaczenie parametru zostato pokazane na rysunku ponize;.

SV
ON

OFF PV _

A

P
HYS

Cool — wspotczynnik proporcjonalnosci po stronie chtodzenia (0.0 do 100.0)

Wspodtczynnik proporcjonalnosci po stronie chtodzenia obliczmy na podstawie parametrow P
(grzanie) | P(chlodzenie)-

Cool = ZPWw - gdzie Pgrane Wpisane jest do parametru P

grzanie

15



db — Przesuniecie zakresu proporcjonalnosci po stronie chtodzenia (-50% do + 50% wielkosci
wyjsciwej)

Gdy db jest dodatnie tworzymy martwg strefe, gdy ujemna — strefe naktadania.

A
Wyjscie
WV / MV
p |
Strefa Sterfa
naktadania martwa

CTrl — Wybor algorytmu regulacii

- PID
- FUZZY Logic
- SELF Tuning

TC — Dtugosé cyklu wyjscia regulacyjnego
ON

A
A4

Typowe wartos$ci:
- dla stycznika

20-30 s.

- daSSR e

1-2s

TC2 — Dtugos¢ cyklu wyjscia regulacyjnego 2
bAL — Przesuniecie wartosci wyjsciowej, ktdérg oblicza regulator

Wartosé bAL podawana jest w procentach

PV
L MV
regulator H@H

SV

bA LT

Ar — Regulacja czasem catkowania (0-100% FS) 4oy

Parametr okresla granice odchytki wielkosci
regulowanej od wartosci zadanej, przy ktérych czas iAf
catkowania jest jeszcze brany pod uwage przy sV i Ar
obliczaniu wartosci wyjsciowe;j.

Gdy odchytka jest wieksza od Ar wéwczas czas
catkowania jest zerowany.

czas

v

P-n2 — Typ wejScia. Istniejg 2 grupy wejsc:

| : Termopary i Pt100
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II': 1-5V DC lub 4-20mA po zastosowaniu rezystora 250Q.

Dla danego regulatora mozliwa jest zmiana typu wejscia tylko w obrebie grupy.

P-SL \ Dolne i
goérne ograniczenie wartosci mierzonej PV i zadanej SV
P-Su )

Nie pozwala ustawi¢ warto$ci zadanej poza tymi granicami.
Gdy temperatura wzrasta lub spada ponizej tych wartosci wyswietlacz PV pokazuje LLLL lub
UuUuu.

P-dP — Ustawienie przecinka dziesietnego.

090 00 Ucﬁ [ QDU ) 0
@ @ ELHLE), ),
“0” miejsc po przecmku “1” miejsce po przecmku “2” miejsca po przecinku

PuOF — Przesuniecie (ofset) wartoSci mierzonej PV (-10% do 10% Zakresu (P-SL, P-SU)).

P-dF — Cyfrowy filtr wejScia (0 — 900sek).

ALn1- ALn2 — Typ alarmu (0 — 34).

Typy alarméw opisane sg graficznie w tabeli na str 19.. Dzielg sie one na trzy typy:

- Alarmy wartosci absolutnej. Alarmy, w ktorych warto$¢ brana jest wzgledem zera.

- Alarmy od wartosci zadanej. Alarmy, w ktérych wartos¢ brana jest wzgledem wartoci
zadanej.

- Alarmy zakresowe od wartosci zadanej. Dziatanie alarmu nastepuje w zakresie odchytek od
wartosci zadanej - jest to dziatanie mieszane.
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10.1 Programowanie przebiegéw temperatury (opcja)

Regulatory serii PXR umozliwiajg zaprogramowanie 8 temperatur zadanych oraz czasow
dojscia i trzymania tych temperatur.

Parametry:

SV-1 — SV8 — wartoéci zadane temperatury

TM1r-TM8r — czasy dojscia do odpowiedniej temperatury zadanej
TM1S-TM8S — czasy utrzymywania odpowiedniej temperatury zadane;j

Krok, w ktérym czasy TMUr oraz TMUS sg rowne 0.0 jest pomijany.

A

sviooo - - Y
77777777777777777777777777777777777777777777777777777 - sv7 *
77777777777777777777777777777777777777777777777 Sv3 L :
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, Sv4
\ svs
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, \Sv6
czas
T™1r T™2r T™M3r  TM4r TM5r T™6r  TM7r  TM8r
T™1S T™2S TM3S TM4S TM5S  TMES TM7S  TM8S

PTn — wybér segmentdw programu.

1 — wykonywane sg segmenty 1-4

2 — wykonywane sg segmenty 4-8

3 — wykonywane sg segmenty 1-8

ProG — kontrola wykonywania programu
OFF — zatrzymanie (wytgczenie) programu

rUn — uruchomienie programu
HLd — zatrzymanie programu (pauza)

Mozliwe jest automatyczne uruchomienie programu po zatgczeniu zasilania — parametr Mod

18



Mod — Tryb pracy krokowe;j

Start podaniem

Mod zasilania
0 OFF
1 OFF
2 OFF
3 OFF
4 OFF
5 OFF
6 OFF
7 OFF
8 ON
9 ON
10 ON
11 ON
12 ON
13 ON
14 ON
15 ON

Wyjscie dla END

Ciagta praca
Ciagta praca
Ciagta praca
Ciagta praca
Standby - w gotowosci
Standby - w gotowosci
Standby - w gotowosci
Standby - w gotowosci
Ciagta praca
Ciagta praca
Ciagta praca
Ciagta praca
Standby - w gotowosci
Standby - w gotowosci
Standby - w gotowosci

Standby - w gotowosci

Wyijscie dla stanu OFF

Ciagta praca
Ciagta praca
Standby - w gotowosci
Standby - w gotowosci
Ciagta praca
Ciagta praca
Standby - w gotowosci
Standby - w gotowosci
Ciagta praca
Ciagta praca
Standby - w gotowosci
Standby - w gotowosci
Ciagta praca
Ciagta praca
Standby - w gotowosci

Standby - w gotowosci

Zapetlona praca

OFF (nieaktywna)
ON (aktywna)

OFF
ON
OFF
ON
OFF
ON
OFF
ON
OFF
ON
OFF
ON
OFF
ON

Start podaniem zasilania - Start pracy krokowej przez podanie zasilania od biezace;j

temperatury

Stand by - Wyjscie regulacyjne OFF (wylgczone),

OFF

OFF(wytaczona)

Wyijscie dla END (koniec cyklu ) - Stan wyjscia po zakonczeniu cyklu

Alarmy

Regulacja

Wyijscie dla stanu OFF - Stan wyjscia dla pracy krokowej ustawionej na OFF ( PROG )

Zapetlona praca - ON powtarza caty cykl od poczatku

nie powtarza cyklu

STAT - Funkcja do podgladu numeru wykonywanego kroku (rampy)

19
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11. Alarmy (opcja)

Dostepne sg nastepujgce rodzaje alarmow: wartosci absolutnej, odchylenia, wartosci
absolutnej i odchylenia, strefy.

ALM1  ALM2 Opis
0 0 Brakalarmu -
Alar 1 1 Przekroczenie gornej wartosci .. Py
ALZ
my
wart . . - Py
0S0i 2 2  Przekroczenie dolnej wartosci ﬂj—"
ALZ
abs
olut 3 Przek ie gornej wartosci z podt i B s m—l
nyc rzekroczenie gornej wartosci z podtrzymaniem e
h
4 4 Przekroczenie dolnej wartosci z podtrzymaniem ALH-;. =PV
. .- ALT
5 5 Przekroczenie wartosci dopuszczalnego ALZ
gérnego odchylenia i =, py
. L ALT ALA
6 6 Przekrogzeme wartos$ci dopuszczalnego ALZ ALZ
Odc odchylenia dolnego P
?fg 7 7 Przekroczenie dopuszczalnej wartosci ﬂtjq_ ﬂ:;
odchylenia dolnego lub gérnego e PV
wart
odci . - Al
zad 8 8 Przekrocgenle wartosci dopuszcza'llnego ALZ By
any odchylenia gérnego z podtrzymaniem oy .
ch . -
9 g Przekroczenie wartosci dopuszczainego S = Py
odchylenia dolnego z podtrzymaniem ALZ
. . - . ALT AL
Przekroczenie dopuszcalnej wartosci odchylenia ALZ ALZ
10 10 ; . Ale AL
dolnego lub gérnego z podtrzymaniem P
o . AL1, AL1
11 11 Dopuszczalne wahania gorne wartosci AL2ALZ
regulowanej niezaleznie dla wyjscia AL1 i AL2 _*_. Py
) Dopuszczalny zakres wartosci regulowanej
Alar 12 niezaleznie dla wyjscia H1 =PV
zrgi/r ) 13 Dopuszczalne wahania gérne wartosci ALZiAL1
650 regulowanej = =PV
we . Lo . ALZ:
) 14 Dopuszczalna gorny limit i dolne wahanie el
wartosci regulowanej —%—- PV
) 15 Dopuszczalna dolny limit i gérne wahanie EAH:-
wartosci regulowane;j A2 SV = Py
o — 4
32 32 |Zatgczenie z opoznieniem (On — delay) ouT —Q_
dL¥ 1
dLyz
[
Tim . L i
33 33 Wylaczenie z opdznieniem (Off — delay) ouT
ery dL
dLyz2
o —* [ S
. ouT :
34 34 Mieszany (On — delay / Off - delay)
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12. Bledy

Wyswietlacz

o~
"-
-~

Opis
® Rozwarta termopara

@Rozwarte Pt 100 (zacisk A)

3Sygnat wartosci mierzonej
PV > P-SV + 5%FS

® Rozwarcie Pt 100 (zacisk B

lub C)

@Zwarcie Pt 100 (AzBIlubAz

C)

3Sygnat wartosci mierzonej
PV < P-SV - 5%FS

@Rozwarcie petli pradowej

®Sygnat wartosci mierzonej jest
ponizej —1999

Zachowanie wyjscia
regulacyjnego

Zgodnie z tabelka na stronie 9
Jezeli dolny limit to OFF

(wytaczony)
albo =<4mA

Jezeli gorny limit to ON
(zataczony)
albo >=20 mA

ad. 5 Regulacja kontynuowana

az
PV < -5%FS co oznacza
rozwarcie wejscia.

b
“

- -
<0
r-
==

Gdy nastawy P-SL lub P-SV sg
nieodpowiednie

Btad urzadzenia

21

OFF (wyfaczony) albo =< 4mA

Skontaktuj sie ze sprzedawca.



13. Przyktadowe aplikacje z regulatorami

PXR 4TAY-1V000

ONGEING
Alem g@ @ m Gasik
e © 0 ®
L @ o ®
e ® @i
N (s) ( j &
Grzatka
PXR 4TEY-1V000
e requacyy
g@ o ®
. Alarm 2 @ @
e ® @i
; 5 @ e E
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14. Oznaczenia kodowe regulatorow - sposéb zamawiania

Regulator PXR
Rozmiar panelu
48x48 mm 4
Wejscia
Pt100i TC
4-20mA
1-5V

>wH

Wyjscie regulacyjne 1
Przekaznik
SSR
4-20mA

mo >

Wyjscie regulacyjne 2
Nic
Przekaznik
SSR
4-20mA
Retransmisja (4-20mA)
Wersja 1-
Funkcje dodatkowe

Amo >» <

Nic
Alarm 1 styk
Alarm przepalenia grzafki
Alarm 1 styk + al. prz. grzafki
Rampy
Alarm + Rampy
Alarm przepalenia grzaki + Rampy
Alarm przepalenia grzatki + Alarm + Rampy
Alarmy 2 styki
Alarmy 2 styki + Rampy
Alarmy 2 styki + Rampy+Alamrm przepalenia grzakki
Zasilanie 220VAC \'J
Opcje
Nic 0
Modbus RS485 MO0
Z-ASCIl RS485 NOO
Wejscia cyfrowe 2 T0O
Modbus + Cyfrowe wejscie 1 V00

TOTMNOOADAWN=_O

Przyktad PXR4 TCY1-GVMO00

Wejscie Pt100, jedno wyj. regulacyjne SSR, 2 styki alarmoéw + rampy, komunikacja RS485 Modbus
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Dodatek A. Znaczenie parametréw PID

Parametr P — zakres proporcjonalnosci

Parametr P okresla zwigzek pomiedzy uchybem (uchyb = warto$¢ zadana — wartos¢

zmierzona) a stopniem otwarcia wyjscia.

Zwiekszenie zakresu proporcjonalnosci powoduje zmniejszenie otwarcia wyjscia — reakcja

regulatora jest wolniejsza.

Zmniejszenie zakresu proporcjonalnosci powoduje zwiekszenie otwarcia wyjscia — reakcja

regulatora jest szybsza.

P za mate

pv4

Wartosé

zadana SV

Cczas >

PV

Wartosé
zadana SV

P za duze

-

-

czas

v

Uwaga. Ustawienie zbyt matego zakresu proporcjonalnosci spowoduje przeregulowania.

Parametr | — czas catkowania

Dodanie parametru | (czesci catkujacej) pozwala na wyeliminowanie uchybu w stanie

ustalonym.
Odpowiednio dobrane P
py 4 brak sktadnika |
Wartos¢ i
zadana SV* P —a
Uchbe
czas _
»

Parametr D — czas zdwojenia

Dodanie parametru D (czesci rozniczkujacej) przyspiesza reakcje regulatora na zaktécenia lub

znaczacg zmiane wartosci zadane;j.

Reakcja na zaktécenie

py 4 brak sktadnika D

Wartos¢

zadana SV

czas _
>

24

PV

Wartosé
zadana SV

PV

Wartosé
zadana SV

Dodanie sktadnika |
eliminuje uchyb

czas

v

Reakcja na zaktécenie
4 dodano sktadnik D

g

czas

v



Dodatek B. Korekty ustawien parametréw PID

Eliminacja pojedynczego przeregulowania

Zwieksz zakres proporcjonalnosci P, zwieksz czas catkowania I.

py 4 Przed korektg

Wartos¢
zadana SV

czas

»
»

y
PV

Wartosé
zadana SV

Po korekcie

czas

Eliminacja wolnych oscylacji - okres oscylacji jest dluzszy niz czas catkowania |

Zwieksz czas catkowania .

py 4 Przed korekta

Wartos¢
zadana SV

Cczas >

Eliminacja szybkich oscylacji - okres oscylacji jest zblizony do czasu zdwojenia D

Zmniejsz czas zdwojenia D.

Jezeli czas zdwojenia D=0.0 s, a szybkie oscylacje nadal wystepujg zwieksz zakres

proporcjonalnosci.

py 4 Przed korektg

Wartos¢
zadana SV

czas >

25

4
PV

Wartosé
zadana SV

4
PV

Wartos¢
zadana SV

Po korekcie

Cczas

v

v

Po korekcie

czas

v
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